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Qualifikationsziele

Ziel der Vorlesung ist es, dass Studierende fun-
damentale Konzepte, Anwendungen und Software-
Engineering Aspekte autonomer Systeme (hier: auto-
nome mobile Roboter) kennenlernen. Weiterhin wer-
den die Studierenden dazu befahigt, unterschiedliche
Ansatze und HW/SW-Architekturen zur Implementie-
rung von autonomen Systemen zu bewerten.

Lehrinhalte

Die grundlegenden Aspekte zur Realisierung autono-
mer Systeme aus den Gebieten der Sensorik, Akto-
rik, Regelungstechnik, Bild- und Signalverarbeitung,
Algorithmen- und Datenstrukturen als auch Echt-
zeitprogrammierung werden vorgestellt. Aktuelle Bei-
spiele aus dem Bereich der industriellen Anwen-
dung und universitaren Forschung werden in der Ver-
anstaltung analysiert, um unterschiedliche HW/SW-
Architekturen autonomer Systeme zu veranschauli-
chen und um ethische und gesellschaftliche Aspek-
te der Entwicklung autonomer mobiler Roboter zu
adressieren.
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